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1. INTRODUCCION

“Un bus es un camino que permite comunicar seleoéwée un cierto
niumero de componentes o dispositivos de acuerdiertasx normas de
conexion. Su operacion basica se denorida de bugjue es el conjunto de
pasos necesarios para realizar una transfereremaertal entre dispositivos
conectados al bus”. (Segun el libro de fundamer¢asformatica I1)

Caracteristicas:

- Tipo de légica, Grado de paralelismo, Sincronizacio

- Protocolo, Temporizacion, Bidireccionalidad, Estigagd de control
- Velocidad y tasa de transferencia

- Longitud maxima, Capacidad de conexién, Soporte

Tipos:

Bus paralela En este tipo de bus, los datos son enviados yies lal mismo
tiempo, con la ayuda de varias lineas que tieneaidues fijas. La cantidad
de datos enviada es bastante grande con una foegueaderada y es igual al
ancho de los datos por la frecuencia de funcionamieEste tipo de bus es
usado en el procesador, en discos duros, tarjetasxplansion y de video,
hasta las impresoras.

- Las Lineas de Direcciérson las encargadas de indicar la posicion de
memoria o el dispositivo con el que se desea estabtomunicacion.

- Las Lineas de Controkon las encargadas de enviar sefales de arbitraje
entre los dispositivos. Entre las mas importansarelas lineas de
interrupcion, DMA y los indicadores de estado.

- Las Lineas de Datodrasmiten los bits, de manera que por lo general
un bus tiene un ancho que es potencia de 2.

Bus serie En este tipo de bus, los datos son enviados Wiitay se
reconstruyen por medio de registros o rutinas dsvare. Esta formado por
pocos conductores y su ancho de banda dependdrdedancia. Es usado en
buses para discos duros, tarjetas de expansiorayepbus del procesador.
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2. INTEGRATED DRIVE ELECTRONICS (IDE)

También se le puede llamar ATA (Advanced Technolaggchmen) y
su mision principal es controlar los dispositivas almacenamiento masivos
de datos y afadir otros como pueden ser las ursddedeCD-ROM. Suele
aparecer en la mayoria de los casos en la placa Yyazuenta con dos
conectores para dos dispositivos, uno que funciomao maestro y otro que
lo hace como esclavo. Tiene como principal incorerge que como maximo
s6lo puede estar funcionando en el controladorngpoditivo.

En el sistema IDE el controlador del dispositiveeseuentra integrado
en la electronica del dispositivo. Las diversasioeres de sistemas ATA son:

Versiones:

- Parallel ATA (PATA): con velocidades de hasta 16B/81
- Serial ATA (SATA) del que se hablara en un aparfaasterior.
- ATA over Ethernet disefiado especificamente pardaanoedes.

Configuracién del disco duro:

- Maestro: si es el unico dispositivo conectado drusl
- Esclavo: si tiene un maestro.
- Cable: su posicién determina si es maestro o asclav
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3. UNIVERSAL SERIAL BUS (USB)

-

Fue desarrollado por un consorcio de siete compafastituye los
puertos serie y paralelo por un Unico bus serie.

Caracteristicas:

- La velocidad de transferencia ha ido aumentanddodel,5 MB/s
iniciales hasta los 600 MB/s del novedoso USB 3.0.

- Permite conectar hasta 127 dispositivos.

- Reduce los enchufes a utilizar ya que dota deearagieléctrica a los
dispositivos.

- La conexion y desconexion se puede realizar csist&ma encendido.

La conexidn es isécrona, es decir, asincrona pamoua ancho de banda
suficiente para determinados nodos. Consta dealeseii

- Alimentacion de 4V que aporta como maximo 500 Ma.

- Masa.

- Sefal de datos positiva.

- Sefal de datos negativa (éstas dos ultimas se mamipara enviar la
informacion, que se codifica mediante un sisten&rggibe el nombre
de NRZI).

Su funcionamiento es por encuesta, o también llanpatling, que segun
la definicion de Wikipedia “hace referencia a urn@eracion de consulta
constante, generalmente hacia un dispositivo ddwsae, para crear una
actividad sincrénica sin el uso de interrupcionesalizando esta actividad el
maestro, y hace referencia a tres paquetes:

1°)  El maestro envia el paquete que pide el dispo y el sentido de la
transferencia.

2°) El emisor (maestro o dispositivo dependiend® sentido de la
transferencia) envia los datos.

39  Envio de confirmacién por parte del receptor.
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4. SERIAL ATA (SATA)

Serial ATA es el nuevo estandar de conexion deodisituros. En
Agosto de 2001 se publica la primera version (SAY.AAparece el primer
producto comercialmente disponible que actia detpuentre el bus paralelo
PCl y un dispositivo serie ATA. En 2002 se anuncias primeros
controladores host SATA de 4 y 8 puertos disposildemercialmente. En
2003 se anuncian los primeros controladores hostASA disponibles
comercialmente, con una velocidad de transferatecia Gbit/s.

El estandar Serial ATA (SATA) es una interfaz dansferencia de
datos entre la placa base y algunos dispositivoalacenamiento u otros
dispositivos de altas velocidad.

Caracteristicas técnicas:

- SATA I: velocidad de 187,5 MB/s (1,5 Gb/s)

- SATA I: velocidad efectiva tedrica de 150 MB/s (GB/s).
- SATA Il velocidad de 375 MB/s (3 Gb/s),

- SATA Il velocidad efectiva tedrica de 300 MB/s

- SATA lll: efectiva tedrica de 600 MB/s

- Los cables pueden medir hasta 1 metro de longitud

- Permite la conexion en caliente.

- Dos tipos de cables de conexion, de seial y deduer

- Topologia: Punto a punto

En 2004 aparece el SATA EXTERNO, para unidades éSé&xernas, en
este tipo la longitud del cable es 2 metros (UBjualmente, la mayoria de
las placas bases incluyen este tipo de conecttasdién es posible usar
adaptadores de bus o tarjetas PC-Card y CardBaspoatatiles que aun no
integran el conector.
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5. INTEL QUICKPATH INTERCONNECT (QP1)

El Intel QuickPath (QPIl) es una conexion punto atpucon el
procesador desarrollado por Intel para competir ldgperTransport. El QPI
reemplazara el Front Side Bus (FSB). Intel lo laemthoviembre d2008en
su familia de procesadores Intel Core i7 y en gs&t X58, y serd usado en
los nuevos procesadores Nehalem4 y Tukwila.5

Con la tecnologia Intel QuickPath, cada nucleopdetesador incluye
un controlador de memoria integrado y de alta veé&mtde interconexion, que
une los procesadores y otros componentes paraafrec

- Una dindmica en el ancho de banda escalable, diaeifmra
interconectar produciendo un rendimiento optimdNdaalem, Tukwila,
y de las generaciones futuras de Intel de multipleteos procesadores

- Un excepcional rendimiento de la memoria y laibi#idad de un
servicio lider en su segmento.

- Una interconexion de fiabilidad, disponibilidadsgrvicio (RAS) con
configuraciones escalables de disefio para el @ldpiimo de precio,
rendimiento y eficiencia energética

Cada QPI comprime 2 conexiones punto a punto deit20una para
cada direccion, para un total de 42 sefiales. Gaitt &8s un par diferencial,
formando asi un nimero de 84.

Version Intel Ancho de Ancho de
QuickPath AFO Frecuencia| Ancho banda banda max.
Interconnect max. enlace max| agregado max. 16-Bit
(bidireccional) | (unidireccional)
1.0 2008 3.2 GHz 20 Bit 25.6 GB/s 12.8 GB/s
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